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Bruke PASCO-utstyr til fysikklab

Installere programvare

Last ned programmet PASCO Capstone fra NTNUs nettside for programvare.

Tilkobling av bevegelsessensor

1) Ved bruk av tradlgse sensorer (Bluetooth)
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Pl O siciv herfor i soke (= s l cnwp s 2 &

1. SIa pa sensoren.

2. Start PASCO Capstone og velg Hardware Setup. Her vises alle
sensorene som er innenfor Bluetooth-rekkevidde. Velg sensoren som
tilsvarer ID XXX-XXX (trykt pa baksiden av sensoren).

2) Ved bruk av kablede sensorer og PASCO 850 Universal Interface

Power jack USB port
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1. Koble til stremforsyning
og mini-USB-kabel pa
baksiden av interface-
boksen. Vanlig USB-ende

2. Sla pa interfacet med 3. Koble sensor i porten pa framsiden
knappen pa framsiden. av interfacet.

kobles i PC.

ole

4. Start PASCO Capstone.



https://software.ntnu.no/
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Forspksoppsett
Figuren under viser anbefalt forsgksoppsett:

0° «tilt» (sensor parallell med
skraplan)

Stopper e.l. for & hindre at
legemet ruller utfor

Gjgre malinger med PASCO Capstone

1. Dra inn mot midten av skjermbildet

Drag 8 display enka the page e chessa ane of tha QuickStart page tamplsies beiow,

.23

I,

e 00.00,00

L I 2 skriv her for & sake

<Select Measurement>

3. Oppdateringsfrekvensen (antall malinger per sekund) er i utgangspunktet satt til 20 Hz. @k denne
til 50 Hz for en glattere posisjonsgraf (se bildet under):
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* @ - 0 O . O O ' OO Wireless Motion Sensor ' 50,00 Hz 2 .

> Record Continuous Mode
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4. Trykk L&l nederst pa skjermbildet for & starte en maling i det legemet slippes (startavstanden
mellom legeme og sensor ma veere ca. 15 cm pga. sensorens «blindsone»).

o
5. Trykk o i verktgylinjen gverst og marker den delen av posisjonsgrafen der legemet ruller. Trykk
# ¥ og velg Quadratic for 3 tilpasse en andregradsfunksjon:
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Rullebéevegelse stopper
mot slutten

045 Guadratic
At +Bt+C
A= 00386 £ 00019
B = C.OTE6 20,0069

€ = BO3T1 + 00060
040 RMSE = 5,49:10 +

Markert: Del av grafen som beskriver
ren rullebevegelse
««Darlig» rulling

i starten
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